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Nah- Oder Stickmaschine 



Gegenstand der Erf indung ist eine Nah- oder Stickmaschine 
gemass Oberbegriff des Patentanspruchs 1. 

Der im Verhaltnis sehr geringe Vorrat an Unterf aden im 
Verhaltnis zu dem ausserhalb der Nahmaschine in beliebiger 
Menge verfugbaren Oberf aden zwingt die Bedienungsperson 
einer Nah- Oder Stickmaschine in kurzen zeitlichen 
Abstanden, die Unterf adenspule aus dem Greifer im 
Unterarm, Flachbett oder Sockel der Nahmaschine zu 
entnehmen und durch eine neue zu ersetzen. Bei einer 
Nahmaschine mit urn eine vertikale Achse rotierendem oder 
oszillierendem Greifer muss zum Auswechseln der 
Unterf adenspule das Nahgut von der Stichplatte abgehoben 
und die Spule ohne oder mit geringem Sichtkontakt aus dem 
Greifer herausgelost und spater die neue Spule wieder in 
diesen eingesetzt werden. Auch bei Greifern, die urn eine 
horizontale Achse rotieren oder oszillieren, setzt das 
speditive Auswechseln der Spule eine gewisse Fertigkeit 
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voraus, obwohl das Nahgut fur den Zugriff zum Greifer 
weniger storend wirkt als beim erstgenannten Beispiel. 
Dafur ist jedoch die Sicht auf den Greifer wahrend des 
Spulenwechselprozesses erschwert- Die engen 
Raumverhaltnisse und der meist sehr kleine 
dffnungsquerschnitt im Dnterarm, durch welche mit zwei 
Fingern die Spulenkapsel mit der darin liegenden Spule aus 
dem Greif ergehause herausgehoben werden kann, erschwert 
zudem den Einsatz von Unterf adenspulen mit einer grosseren . 
Fadenmenge . 

Dieser Nachteil ist alien Nahmaschinen eigen, sowohl den 
Haushaltnahmaschinen als auch den Industrienahmaschinen, 
bei denen aus wirtschaftlichen Grunden ohnehin ein 
schneller Spulenwechsel notwendig ist. 
Fur Industrie- oder Gewerbenahmaschinen sind deshalb 
bereits automatische Spulen- oder Greif erwechsler-Systeme 
bekannt geworden. 

Aus der DE-C1-196 53 296 ist eine Stickmaschine mit 
Greif erwechsler bekannt, bei welcher der gesamte Greifer 
samt Spule und Spulenkapsel von einem Handling-Gerat vom 
Greifer-Antrieb abgenommen und durch einen neuen Greifer 
mit einer gefullten Spule ersetzt wird. In einer ersten 
Ausgestaltung dieser bekannten Vorrichtung umfasst das 
Handling-Gerat einen Revolvertrager , auf dem der Greifer 
mit der leeren Spule aufgesetzt und nach dem Wegfuhren vom 
Greiferantrieb urn eine Achse geschwenkt und danach der 
gefullte Greifer auf den Greiferantrieb aufgesetzt wird. 
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Dabei vollfuhrt der Revolver des Handling-Gerats nicht nur 
eine Drehbewegung , sondern gleichzeitig noch eine 
Schiebebewegung. Eine solche Vorrichtung ist wohl in der 
Lage, innert kurzer Zeit eine leere Spule durch eine voile 
zu ersetzen. Anschliessend muss aber der Greifer mit der 
leeren Spule vom Handling-Gerat abgenommen, die Spule aus 
dem Greifer herausgelost und durch eine neue voile Spule 
ersetzt werden. Eine solche Vorrichtung lasst sich in 
einer Haushaltnahmaschine mit einem Freiarm aus 
Platzgrunden nicht einsetzen, und zudem stehen die Kosten 
fur eine solche Greif erwechsel-Einrichtung in keinem 
Verhaltnis zu den Kosten der Nahmaschine.. Der Einsatz 
eines solchen Greif erwechslers beschrankt sich folglich 
auf Flachbett-, Stick- oder Nahmaschinen, die im 
industriellen Einsatz stehen. Ein Einsatz in einer 
Freiarm-Haushaltnahmaschine ist nicht moglich. 
Aus der EP-A1-0829565 ist weiter ein automatischer 
Spulenwechsler fur eine Flachbettnahmaschine bekannt, bei 
der mit einem auf einer Kurvenbahn verfahrbaren Handling- 
Gerat die leere Spule zusammen mit der Spulenkapsel aus 
dem Greifer herausgelost, einem mehrere Spulenkapseln mit 
Spulen tragenden Revolver zugefuhrt und von diesem danach 
eine Spulenkapsel mit gefullter Spule ubernommen und zum 
Greifer gebracht wird. Auch diese Vorrichtung kann 
ausschliesslich in gewerblichen Maschinen eingesetzt 
werden. 
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Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist die Schaffung einer 
Nah- oder Stickmaschine, welche das einfache Auswechseln 
der leeren Unterfaden-Spule durch eine voile Spule ohne 
Einsatz eines aufwendigen Handling-Gerates ermoglicht. 
Eine weitere Aufgabe der Erfindung besteht darin, dass die 
das einfache Auswechseln der Unterf adenspule ermoglichende 
Vorrichtung innerhalb eines Freiarms einer 
Haushaltnahmaschine angeordnet werden kann. 

Geldst wird diese Aufgabe durch eine Nah- oder 
Stickmaschine gemass den Merkmalen des Patentanspruchs 1. 

Die Anordnung des Greifers auf einer Schwenkvorrichtung 
ermoglicht es, diesen fur den Spulenwechsel aus seiner 
schlecht zuganglichen Arbe its stel lung in eine von aussen 
optimal zugangliche Spulen-Wechsel stel lung zu 
verschwenken. Der Greifer selbst bleibt auch wahrend der 
Schwenkbewegung stets in kammendem, d.h. f ormschlussigen 
Kontakt mit dessen Antrieb, so dass nach dem Spulenwechsel 
der Greifer wieder exakt dieselbe Drehwinkellage einnimmt 
wie vor dem Spulenwechsel. 

Ein weiterer Vorteil der Erfindung besteht darin, dass 
nach der Herstellung der Nahmaschine die Justierung des 
Greifers bezuglich der Nadel mit geringstem Aufwand 
moglich ist. Auch ist eine Nach justierung, beispielsweise 
nach einer Maschinenrevision r muhelos durchf uhrbar . Der 
technische Aufwand fur die Realisierung der 
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Schwenkbewegung des Greifers 1st ausserst klein und 
beschrankt sich im wesentlichen auf einen Schwenkarm, der 
urn eine f este oder rotierende Achse im Maschinengehause 
schwenkbar ist und den Greifer tragt. 

Durch den Einsatz einer .schwenkbar en Greifer lagerung kann 
auch fur Haushaltnahmaschinen, analog zu den 
Industrienahmaschinen, der Greifer in Nahrichtung hinter 
der Nadel angeordnet werden. Diese Anordnung ermoglicht 
eine wesentlich bessere Stichgualitat und Stichsicherheit. 
Zusatzlich lasst sich bei dieser Anordnung ein grosserer 
Greifer, d.h. ein Greifer, in den eine grossere 
Unterfadenspule eingesetzt werden kann, verwenden. 

Der erfindungsgemasse schwenkbar e Greifer ermoglicht 
weiter das Nahen langer Stiche, z.B. zum Heften. Durch 
geringfugiges Wegschwenken des Greifers kann beim Einstich 
der Nadel der Oberfaden nicht erfasst werden und dieser 
wird von der Nadel wieder aus dem Nahgut herausgezogen und 
auf diese Weise ein Stich "ubersprungen" . Durch die 
geringfugige Auslenkung des Greifers, die fur diese 
Massnahme notwendig ist, erlaubt es, auf einfachere Weise 
als bisher uberlange Stiche zu erzeugen, phne dass dazu 
beispielsweise die Nadelstange vom Antrieb ausgeklinkt 
werden muss. 

Anhand illustrierter Ausfuhrungsbeispiele wird die 
Erfindung naher erlautert. Es zeigen 
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Figur 1 eine Ansicht einer Haushalt-Nahmaschine mit 
einem Freiarm von der Bedienerseite mit 
teilweise aufgeschnittener Klappe am Unterarm, 

Figur 2 einen Vertikalschnitt durch den Unterarm in der 
Nahebene Schnitt E-E mit einem umlauf enden 
Greifer mit horizontaler Drehachse in 
Arbeitsstellung, Transporteur weggelassen, 

Figur 3 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 2 in Spulenwechselstellung Y, 

Figur 4 einen Querschnitt durch den Unterarm mit einem 
hinter der Nadel liegenden Greifer mit 
horizontaler Drehachse , 

Figur 5 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 4 in Spulenwechselstellung Y, 

Figur 6 einen Vertikalschnitt durch den Unterarm in der 
Nahebene mit einem umlaufenden Greifer mit 
horizontaler Drehachse in Arbeitsstellung in 
einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung, 

Figur 7 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 6 in Spulenwechselstellung Y, 

Figur 8 einen Querschnitt durch den Unterarm mit einem 
hinter der Nadel liegenden Greifer mit 
horizontaler Drehachse in einer weiteren 
Ausgestaltung der Erfindung f 

Figur 9 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 8 in Spulenwechselstellung Y, 
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Figur 10 einen Vertikalschnitt durch den Unterarm in der 

Nahebene mit einem in Arbeitsstellung um eine 

vertikale Achse umlaufenden Greifer, 
Figur 11 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 10 in Spulenwechselstellung Y, 
Figur 12 eine weitere Ausgestaltung der Greiferlagerung 

gemass Figur 10 in Arbeitsstellung, 
Figur 13 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 12 in Spulenwechselstellung Y, 
Figur 14 eine weitere Ausgestaltung der Erf indung mit um 

eine vertikale Achse umlaufendem Greifer mit 

Riemenantrieb , 
Figur 15 einen Querschnitt durch den Unterarm mit dem 

Greifer in Figur 14 in Spulenwechselstellung Y, 
Figur 16 eine Aufsicht auf einen umlaufenden Greifer mit 

vertikaler Drehachse und Riemenantrieb , 
Figur 17 einen Horizontal -Querschnitt durch den Unterarm 

mit dem Greifer in Figur 16 in 

Spulenwechselstellung Y. 

Zur besseren Veranschaulichung der Erf indung wird in Figur 
1 in vereinfachter Darstellung eine Haushaltnahmaschine 1 
dargestellt* Diese umfasst eine Grundplatte 3, einen mit 
Abstand daruber angeordneten Unterarm bzw. Freiarm 5, 
einen Maschinenoberteil 7 , der uber eine vertikale Saule 
11, welche Antriebselemente enthalt, mit der Grundplatte 3 
verbunden ist. Weiter ist eine Nadelstange 9, eine 
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teilweise aufgeschnittene Klappe 13, welche Zugang zu 
einem umlaufenden Greifer 15 bietet, am Unterarm 5 
dargestellt . 

In der vergrosserten Darstellung eines vertikalen 
Schnittes entlang Linie E-E in Figur 1 ist in der Figur 2 
wiederum der Greifer 15 mit einer Spulenkapsel 17, wie sie 
in einer Nahmaschine 1 gemass Figur 1 eingesetzt ist, 
dargestellt. In Nahrichtung P gesehen liegt vor der 
Nahfussstange 18 eine Nadel 19. Die Klappe 13 ist 
geoffnet, so dass von der Bedienungsseite her der um eine 
horizontale Achse A drehbar gelagerte Greifer 15 und die 
darin eingesetzte Spulenkapsel 17 sichtbar und zuganglich 
sind. Die Unterfadenspule liegt in der Spulenkapsel 17 und 
ist in den Figuren nicht sichtbar. Mit Bezugszeichen 21 
ist ein Abtriebskegelrad dargestellt, welches auf dem Ende 
der Hauptwelle 23 der Nahmaschine 1 im Unterarm 5 
aufgesetzt ist. Die Hauptwelle 23 wird durch einen 
Antriebsmotor M, der in Figur 1 schematisch durch einem 
Kreis dargestellt ist, angetrieben. Die Hauptwelle 23 ist 
im Unterarm 5 drehbar gelagert. Alternativ ist auch eine 
andere Antriebsart fur den Greifer 15 moglich. 
Beispielsweise ein Servomotor, der am Rucken des Greifers 
15 angeflanscht ist (keine Abbildung) . 

Auf einem Greifertrager 25 ist die Greiferwelle 27 um die 
Achse A drehbar gelagert. Am Ende der Greiferwelle 27 
sitzt ein Antriebskegelrad 29, welches mit den Zahnen des 
Abtriebskegelrades 21 kammt, d.h. in Eingriff steht. Der 
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Greifertr^ger 25 1st vim eine zur Achse A der Greiferwelle 
27 vorzugsweise rechtwinklig verlaufende Schwenkachse B in 
Richtung der Pfeile S schwenkbar. Die Schwenkachse B fallt 
in den Beispielen gemass den Figuren 2 bis 13 mit der 
Drehachse C der Hauptwelle 23 zusammen. Die Aufhangung und 
Schwenklagerung des Greif ertragers 25, welcher die Gestalt 
eines "U" aufweisen kann, ist der besseren 
Ubersichtlichkeit halber nicht im Detail dargestellt. 

Im ersten Beispiel gemass den Figuren 2/3 sticht die Nadel 
19 in Nahrichtung P gesehen auf der Seite der Greiferfront 
mit der Spulenentnahmeof fnung in das Nahgut (letzteres 
nicht dargestellt) ein. Diese bei Haushaltnahmaschinen 
ubliche Anordnung ist deshalb so gewahlt, urn die 
Spulenkapsel 17 von der Bedienerseite her aus dem Unterarm 
5 entnehmen zu konnen, ohne dass das Nahgut entfernt 
werden muss. 

Figur 3 zeigt den Greifer 15 nach einer Schwenkung urn die 
Achse B im Gegenuhrzeigersinn um etwa 20°. Die 
Spulenkapsel 17 mit der darin liegenden Spule 26 ist dabei 
bereits in Richtung des Pfeils Q aus dem Greifer 15 
entnommen worden. Bei der Drehung des Greif ers 15 samt dem 
Antriebskegelrad 29 bleibt letzteres in kammendem Eingriff 
mit dem Abtriebskegelrad 21 auf der Hauptwelle 23. Damit 
ist sichergestellt, dass die Drehlage jederzeit nach dem 
Zuruckschwenken des Greifers 15 in die Arbeitsstellung X 
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(Figur 2) die vor der Schwenkbewegung eingenonunene 
Stellung des Greifers 15 bezuglich der Nadel 19 wieder 
einnimmt. Die Schwenkbewegung des Greifers 15 samt seinen 
Antriebsorganen kann durch eine Umkehr der Drehrichtung 
der Hauptwelle 23, z.B. durch Drehen am Handrad 31 oder 
durch den Antriebsmotor M erfolgen. Um diese 
Schwenkbewegung auszuldsen, sind keine weiteren 
technischen Vorrichtungen notwendig. In der 
Arbeit sst el lung X liegt der Greifer 15 bzw. der 
Greifertrager 25 an einem Anschlag 33 an. Er wird durch 
das auf das Antriebskegelrad 29 wirkende Moment an den 
Anschlag 33 angedruckt. Sobald die Greiferwelle 23 nach 
dem Spulenwechsel wieder in der Arbeitsrichtung gedreht 
wird, schwenkt der Greifertrager 25 mit dem Greifer 15 in 
die Arbeitsstellung X zuruck. Eine geeignete 
Verriegelungsvorrichtung (nicht dargestellt) kann die Lage 
des Greifers 15 in der Arbeitsstellung X sicherstellen. 

Im zweiten Ausfuhrungsbeispiel gemass den Figuren 4 und 5 
liegt der Greifer 15, in Nahrichtung P gesehen, hinter der 
Nadel 19. Diese Anordnung ermoglicht es, wie auch aus der 
Zeichnung gut ersichtlich, einerseits ein nahtechnisch 
besseres Stichbild zu erlangen und andererseits liegt im 
Bereich hinter der Nadel 19 genugend Raum vor, um einen 
grosseren Greifer 15, z.B. einen Industrienahmaschinen- 
Greifer, unterbringen zu konnen. Damit lasst sich eine 
grossere Unterfadenspule verwenden, deren Fadeninhalt 
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beispielsweise funfzig oder hundert Prozent uber den 
Inhalt einer Spule liegt, wie sie in einer Anordnung 
gemass dem ersten Ausfuhrungsbeispiel (Figuren 2/3) 
moglich ist. Diese Greifer anordnung zwang bisher die 
Naherin, die Spule auf der Ruckseite der Nahmaschine zu 
entnehmen und auch ohne Sichtkontakt dort wieder 
einzusetzen. 

Im dritten Ausfuhrungsbeispiel gemass den Figuren 6 und 7 
ist der Greifer 15 wie in Figur 2/3 angeordnet, doch 
gelangt in dieser Ausfuhrung das Antriebskegelrad 29 an 
der Bedienerseite des Abtriebskegelrads 21 in Engriff ... Die 
Zuganglichkeit ist in diesem Ausfuhrungsbeispiel wie 
bereits im ersten durch die Schwenkbarkeit nur minimal 
verbessert. 

Eine wesentliche Verbesserung der Zuganglichkeit des 
Greifers 15 und damit der Spulenkapsel 17 ergibt sich im 
vierten Ausfuhrungsbeispiel gemass den Figuren 8 und 9. 
Dort ist der Greifer 15 wiederum hinter der Nadel 19 
angeordnet und das Antriebskegelrad 29 der Greiferwelle 27 
liegt direkt an der Ruckseite des Greifers 15. Bei der 
Schwenkung des Greif ertragers 25 urn die Schwenkachse B, 
die in alien bisherigen Fallen mit der Drehachse C der 
Hauptwelle 23 der Nahmaschine 1 zusammenf allt, wird der 
Greifer 15 und die darin liegende Spulenkapsel 17 aus dem 
Querschnitt des Unterarm 5 herausgeschwenkt und liegt 
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optimal zuganglich im Bedienungsbereich der Nahmaschine 1. 

Das funfte Ausfuhrungsbeispiel gemass Fig. 10/11 zeigt 
einen Greifer 15, der um eine vertikal liegende 
Greiferdrehachse A oszilliert oder umlauft. Bei 
herkommlichen Nahmaschinen 1 ist oberhalb des Greifers 15 
ein Deckel in der Stichplatte eingesetzt, welcher Deckel 
eine offnung freigibt, um die Spule aus dem Greifer 15 
herausheben zu konnen. Erf indungsgemass ist dieser Deckel 
in der Stichplatte nicht mehr notwendig, weil der Greifer 
15 um die Drehachse B des Greif ertragers 25 im 
Gegenuhrzeigersinn um ca. 280° bzw. um ca. 80° im 
Uhrzeigersinn schwenkbar und dann wie bei den ersten 
Ausfiihimngsbeispielen von vorne gut zuganglich ist. 

Gerade bei diesem Greif ertyp ist dadurch eine wesentliche 
Spulenvergrosserung moglich, da bei der Spulenentnahme 
keine Behinderung mehr durch Transporteur , Stichplatte 
oder Nahfuss gegeben ist. 

Eine noch bessere Zuganglichkeit des um eine vertikale 
Welle A umlaufenden Greifers 15 ist im sechsten 
Ausfuhrungsbeispiel Gemass Fig. 12/13 ersichtlich. Durch 
die Verlagerung des Antriebskegelrads 29 auf der 
Greiferwelle 27 direkt an den Rucken des Greifers 15 wird 
der Greifer 15 nach der Schwenkung um ca. 280° bzw. um ca. 
80° teilweise aus dem Unterarm 5 hinausgeschwenkt . Die 
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Spulenkapsel 17 kann so, ohne ins Innere des Unterarm 5 
hineingreif en zu mussen, erfasst werden. Alternativ konnte 
auch ein Greifer 15 eingesetzt werden, bei dem die Spule 
nicht in einer Spulenkapsel 17 liegt und die folglich 
direkt aus dem Greifer 15 heraushebbar ist. 

In der siebten Ausgestaltung der Erf indung gemass den 
Figuren 14 und 15 erfolgt der Antrieb des Greifers 15 bzw. 
des Antriebskegelrads 29 auf der Greiferwelle 27 nicht 
mehr direkt uber ein Abtriebskegelrad 21 auf der 
Hauptwelle 23, sondern das Abtriebskegelrad 21 liegt 
parallel versetzt zur Hauptwelle 23 und wird durch einen 
Zahnriemen 35 angetrieben. Der Greif ertrager 25 tragt hier 
nicht nur den Greifer 15 mit dem Antriebskegelrad 29, 
sondern er tragt zusatzlich das Abtriebskegelrad 21. Auf 
der Hauptwelle 23 sitzt ein Abtriebsritzel 37, das uber 
den Zahnriemen 35 das Antriebsdrehmoment auf ein 
Antriebsritzel 39 ubertragt. Der Zahnriemen konnte auch 
durch ein Zwischenrad ersetzt werden. Das Antriebsritzel 
39 ist drehfest mit dem Abtriebskegelrad 21 verbunden, 
welches - wie die Greiferwelle 27 und das Antriebskegelrad 
29 - auf dem Greif ertrager 25 gelagert ist. Die 
Schwenkachse B des Greif ertrager s 25 liegt wiederum in der 
Drehachse C der Hauptwelle 23. Da die Drehachse C des 
Abtriebskegelrads 21 in einem Abstand a von der Drehachse 
B angeordnet ist, schwenkt der Greifer 15 auf einem 
wesentlich grosseren Kreisbogen aus und liegt nach einer 
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Schwenkbewegung von ca. 260° bzw. um ca. 100° ausserhalb 
des Unterarms 5 und ist folglich optimal zuganglich. 

Im achten Ausfuhrungsbeispiel gemass den Piguren 16 und 
17, die einen Horizontal schnitt durch den Freiarm 5 
zeigen, liegt uns wiederum ein Greifer 15 mit vertikaler 
Greiferdrehachse A vor. Die Schwenkachse B des 
Greifertragers 25 fallt in diesem Beispiel nicht mit der 
Drehachse C der Hauptwelle 23 zusammen, sondern sie liegt 
parallel zur Achse A des Greifers 15. An der Hauptwelle 23 
ist wiederum das Abtriebskegelrad 21 aufgesetzt und es 
steht im Eingriff mit dem Antriebskegelrad 29 fur* den 
Greifer 15. Dieses ist jedoch nicht auf der Greif erwelle 
27 angeordnet, sondern auf dem Greif ertrager 2 5 und zudem 
in einem Abstand b zu letzterer. Mit dem Antriebskegelrad 
29 ist weiter ein koaxial angeordnetes erstes Zahnritzel 
41 drehfest verbunden. Ein Zahnriemen 45 ubertragt vom 
ersten Zahnritzel 41 das Antriebsmoment der Antriebswelle 
23 auf ein zweites Zahnritzel 43 , das drehfest auf der 
Greif erwelle 27 sitzt. 

Der Abstand b zwischen der Schwenkachse B des 
Greifertragers 25 zur Drehachse A des Greifers 15 bewirkt, 
dass beim Schwenken der hier urn eine vertikal liegende 
Achse A drehende Greifer 15 vollstandig aus dem Unterarm 5 
herausbefordert wird und so die optimale Zuganglichkeit 
zur Spulenkapsel 17 bzw. zur Spule ermoglicht. 
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Wie beim ersten Ausfuhrungsbeispiel kann auch bei den 
ubrigen Ausfuhrungsbeispielen das Ausschwenken des 
Greifers 15 durch eine Drehrichtungsumkehr der Hauptwelle 
23 bewirkt werden. Das Zuruckschwenken erfolgt durch 
erneute Drehrichtungsumkehr, d.h. in die normale 
Drehr ichtung . 

Selbstverstandlich ist es auch denkbar, dass die 
Ausschwenkbewegung beispielsweise durch eine mechanische 
Verbindung zwischen der Klappe 13 am Unterarm 5 und dem 
Greifertrager 15 bewirkt wird. Weiter ist es moglich, die 
Schwenkbewegung des Greifertragers 25 durch einen 
Elektroantrieb auszufuhren. 

In den Beispielen wurden Kegelradgetriebe beschrieben. Es 
konnten auch andere geeignete Getriebe eingesetzt werden. 
im weiteren sind in den Figuren jeweils die 
Betriebsstellung X und die Wechselstellung Y dargestellt. 
Es ist allerdings auch moglich, die Spule 26 oder die 
Spulenkapsel 17 in einer Zwischenstellung zu entnehmen 
oder auszuwerfen und die voile Spule 26 in einer anderen 
Winkelstellung einzusetzen. 

In alien Ausfuhrungsbeispielen wird durch geeignete 
Sensoren sichergestellt , dass mit dem Beginn der 
Schwenkbewegung des Greifertragers 25 der Antrieb der 
Nadel unterbrochen wird. 

In einer weiteren, nicht dargestellten Ausfuhrungsform der 
Erfindung erfolgt der Antrieb des Greifers, an dessen 
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Rucken ein Zabnritzel befestigt ist, direkt von einem 
Zahnriemen, der mit dem Antrieb verbunden ist. Beim 
Schwenken wird nur der Greifer mit dem daran befestigten 
Antriebsritzel geschwenkt und das Abtriebsritzel auf dem 
Antrieb der Maschine behalt seine Position inne. Die 
Relativbewegung zwischen dem Abtriebsritzel fur den 
Antriebsriemen und dem Antriebsritzel wird durch eine 
Verschrankung des Zahnriemens aufgenommen (keine 
Abbildung) . 
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Patentanspruche 

1. Nah- Oder Stickmaschine mit einem urn eine 
Greiferdrehachse (A) oszillierenden oder rotierenden 
Greifer (15) , dessen Antriebswelle (27) mit einem 
Antrieb (M) der Nahmaschine (1) in Antriebsverbindung 
steht, dadurch gekennzeichnet, dass der Greifer (15) 
um eine Schwenkachse (B) aus der Arbeitsstellung (X) 
in mindestens eine von der Arbeitsstellung (X) 
beabstandet liegende Spulenwechselstellung (Y) 
schwenkbar ist. 

2. Nah- oder Stickmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Greifer (15) um eine 
senkrecht zur Greif erdrehachse (A) liegende 
Schwenkachse (B) aus der Arbeitsstellung (X) in 
mindestens eine Spulenwechselstellung (Y) schwenkbar 
gelagert ist. 

3. Nah- oder Stickmaschine nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Greifer (15) vim eine parallel 
zur Greiferdrehachse (A) liegende Schwenkachse (B) aus 
der Arbeitsstellung (X) in mindestens eine 
Spulenwechselstellung (Y) schwenkbar gelagert ist. 
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4. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 

3, dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebsverbindung 
zwischen dem Greifer (15) und dem Antrieb (M) wahrend 
der Schwenkbewegung des Greifers (15) von der 

Arbe its stel lung (X) in die mindestens eine 
Spulenwechselstellung (Y) aufrechterhalten bleibt. 

5. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 

4, dadurch gekennzeichnet , dass der Greifer (15) auf 
einem Greif ertrager (25) drehbar gelagert und mit dem 
Greif ertrager (25) um die Schwenkachse (B) schwenkbar 
ist. 

6. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 1,2, 
4 und 5, dadurch gekennzeichnet, dass ein auf der 
Greif erwelle (27) sitzendes Antriebskegelrad (29) 
wahrend der Schwenkung des Greif ertragers (25) kammend 
im Eingriff mit einem auf der Hauptwelle (23) 
sitzenden Abtriebskegelrad (21) steht. 

7. Nah- oder Stickmaschine nach Anspruch 6 f dadurch 
gekennzeichnet, dass das Antriebskegelrad (29) auf der 
Greif erwelle (27) unmittelbar am Greif errucken vor der 
Schwenkachse (B) oder hinter der Schwenkachse (B) des 
Greif ertragers (25) angeordnet ist. 
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8. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 4 
oder 5, dadurch gekennzeichnet, dass auf der 
Hauptwelle (23) ein Abtriebsritzel (37) sitzt und 
durch einen Zahnriemen (35) oder ein Zwischenrad mit 
einem Antriebsritzel (39) , das drehfest am 
Abtriebskegelrad (21) befestigt ist in Wirkverbindung 
steht, und dass das Antriebsritzel (39) auf dem 
Greifertrager (25) gelagert ist. 

9. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 4 
oder 5, dadurch gekennzeichnet , dass der Greifertrager 
(25) um die parallel zur Greiferwelle (27) liegende 
Schwenkachse (B) schwenkbar ist und dass in der 
Schwenkachse (B) das mit dem auf der Hauptwelle (23) 
sitzenden Abtriebskegelrad (21) kammende 
Antriebskegelrad (29) und ein Zahnritzel (41) sitzt 
und dass auf dem Zahnritzel (41) ein Zahnriemen (45) 
umlauft, welcher ein an der Ruckseite des Greifers 
(15) befestigtes Zahnritzel (43) umschlingt oder dass 
zwischen dem Zahnritzel (41) und dem Zahnritzel (43) 
ein Zwischenrad eingesetzt ist. 

10. Nah- oder Stickmaschine nach einem der Anspruche 1 bis 
9, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen der 
Arbeitsstellung (X) und der Spulenwechselstellung (Y) 
eine Spulenauswerf stellung ausgebildet ist. 
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Zusammenf as sung 

Der Greifer (15) einer Nahmaschine (1) ist auf einem 
Greifertrager (25) schwenkbar gelagert. Durch eine 
Schwenkbewegung des Greifertragers (25) wird der Greifer 
(15) aus seiner Arbeitsstellung (X) in eine Spulenkapsel- 
Entnahmestellung gebracht. Durch die Schwenkbewegung 
gelangt der Greifer (15) mit der Spulenkapsel (17) an oder 
uber die offnung, die durch die Klappe (13) im Unterarm 
(5) freigelegt wird. Dadurch wird die Entnahme der 
Spulenkapsel (17) bzw. der Spule wesentlich erleichtert. 



(Figur 1) 
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